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Podnosnik samochodowy NKM2-XX

1. Dane techniczne

L.p. Opis Dane

1. Producent PSP NowinaKonopka Technologies sp. z 0. 0. S.K.

2. Adres producenta ul. Krupnicza 6
31-123 Krakoéw
www.nowinakonopka.com

3. Typ podnosnika NKM2-XX

4, Model NKM2-20 / NKM2-25 / NKM2-30 / NKM2-35 /
NKM2-40

5. Udzwig znamionowy 2000kg /2500kg /3000kg /3500kg/4000kg

6. Kategoria udzwigu 1

7. Maksymalna ilo$¢ transportowanych | 6+1

0s6b

8. Predko$¢ maksymalna 0,15 m/s*

9. Predko$¢ nominalna (Srednia) 0,08-0,10 m/s*

10. Maksymalna wysokos¢ podnoszenia | 11000 mm

11. Minimalne wymiary szybu 3000mm x 5000mm

12. Maksymalne wymiary szybu 3800mm x 6800mm

13. Minimalna wysokos¢ podszybia 300mm

14. llo$¢é przystankdw 2/3

15. Rodzaj napedu hydrauliczny

16. Nominalna moc elektryczna Zaleznie od wymagan miejscowych 9-12kW*

urzadzenia

17. Napiecie zasilania elektrycznego 3x400 VAC

18. Moc zasilacza hydraulicznego 3-15 kwW*

19. Cisnienie zasilania nominalne 100 bar*

20. Cis$nienie zasilania maksymalne 250 bar*

21. llos¢ sitownikéw hydraulicznych 2

22. Sterowanie Elektroniczne przewodowe, lokalne,
bezprzewodowe RFID

23. Bramy przystankowe Standardowo — bramy renomowanych producentéw

24, Zamykanie bram Automatyczne

25. Otwieranie bram Z pulpitow platformy i przywotania,
awaryjne - reczne

26. llos¢ bram Zaleznie od wymagan miejscowych. Minimum 2

27. System facznosci alarmowej Z pulpitéw platformy z wykorzystaniem sieci
telefonii

*Podane wartosci sg przyktadowe. W zaleznosci od uwarunkowan mogg one by¢ inne.

2. Stosowanie Podnosnika zgodnie z przeznaczeniem

Podnosnik do transportu pojazdéw z operatorem oraz pasazerami na pokfadzie typu NKM2-XX jest maszyng
przeznaczong do przemieszczania samochodu wraz z operatorem/kierowcg i pasazerami pomiedzy
dwoma/trzema przystankami pod warunkiem, ze operator ani pasazerowie w czasie transportu nie
opuszczajg samochodu.

3. Przygotowanie miejsca montazu

Elementy konstrukcyjne garazu powinny by¢ wykonane z betonu klasy co najmniej C25/30, zdolne przenies¢
podane obcigzenia. Szyb nalezy wykonaé na planie prostokata o nieprzekraczalnych granicznych wymiarach
podanych w tabeli danych technicznych.
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przestrzen na brame

/?a poziomie gérnym
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Podnosnik samochodowy NKM2-XX

Sity dziatajgce na konstrukcje szybu

N1=35 kN
N2=3 kN

4. Odwodnienie

Pasy o szerokosci 30cm od dtuzszych scian bocznych szybu nalezy wykonac jako catkowicie ptaskie. W pozostatej czesci
podszybia nalezy wykona¢ odpowiednie spadki, odprowadzajgce wode w strone odptywu.
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5. Maszynownia dla podnosnika samochodowego

Konieczne jest zapewnienie maszynowni w bliskim sgsiedztwie szybu. Musi by¢ ona zlokalizowana na dolnym
poziomie w odlegtosci nie wiekszej niz 4m od krawedzi szybu. Minimalne wymiary — 100x150cm. Miejsce
nalezy ustali¢ z dostawcg systemu.

Jezeli maszynownia nie znajduje sie w osobnym pomieszczeniu — miejsce potozenia agregatu oraz szafy
elektrycznej nalezy wygrodzic i zapewnié furtke dostepowa.

Z pomieszczenia maszynowni do podszybia nalezy zapewnié¢ droge (przepusty, rury ostonowe) o srednicy

2x D150mm dla przeprowadzenia przewodéw hydraulicznych i elektrycznych.
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6. Opis ogolny

Urzadzenie sktada sie z platformy podnoszonej przy pomocy sitownikow hydraulicznych za posrednictwem
tancuchéw. Prowadzenie platformy zapewnia konstrukcja stalowa zainstalowana w szybie, ztozona
z kratownic z prowadnicami. Stabilno$¢ podnoszenia zapewnia wat z kotami zebatymi prowadzonymi po
listwach zebatych.

/,
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Rysunek poglgdowy 1 >’<~\,
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~

1. Platforma nos$na 8. Prowadnica wozka rolek taficucha
2. Ekrany boczne platformy 9. Karetka

3. Kratownice prowadnic 10. Prowadnica karetki

4. Sitownik hydrauliczny 11. Listwa zebata

5. tancuch podnoszacy 12. Koto zebate watu wyréwnujacego.

6. Ogranicznik ruchu pozycji gérnej
7. Wodzek rolek taricucha



NowiNnag KONOP<J

PLATFORMOWE SYSTEMY PARKINGOWE

Podnosnik samochodowy NKM2-XX

Rysunek poglgdowy 2
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OPIS KASET PRZYWOLANIA | PANELI STEROWNICZYCH
Kaseta przywotania typ A

1. Sruba mocujaca

2. Obudowa kasety

3. Sygnalizator swietlny

4. Przywotanie platformy na poziom dolny

5. Stacyjka klucza aktywujgcego przywotanie (kontrola dostepu)

Kaseta przywotania typ B

1. Sruba mocujaca

2. Obudowa kasety

3. Wyswietlacz LCD

4. Przywotanie platformy na poziom gérny

5. Stacyjka klucza aktywujgcego przywotanie (kontrola dostepu)
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Przyktadowy panel sterowania na platformie na lewym i prawym ekranie bocznym

. Front panelu

. Wskaznik pozycjonowania pojazdu na platformie

. Wyswietlacz wielofunkcyjny

. Gto$nik / mikrofon interkomu

. Wytacznik awaryjny STOP

. Otwarcie bramy

. Dyspozycja jazdy w goére 9
. Przycisk Alarm

. Dyspozycja jazdy w dét e
10. Sruba mocujaca

O o0 NOUL S WN R

STEROWANIE BEZPRZEWODOWE - (opcja)
Do bezprzewodowego przywotywania platformy i otwierania bram garazowych zastosowano
zintegrowany czytnik RFID - UHF sredniego zasiegu pozwalajacy na identyfikacje uzytkownika w systemie
za pomocg naklejonych na przednia szybe samochodu naklejek.
Naklejke nalezy umiesci¢ na szybie samochodu w gornej jej czesci z dala od urzadzen elektronicznych
mogacych zaktécic jej dziatanie.

Karta dostepowa wraz z czytnikiem koddw RFID to system o regulowanym zasiegu stuzacy do
potwierdzenia obecnosci pojazdu przy konkretniej bramie wjazdowej. Przy wspdtpracy z kontrolerem
dostepu sygnat o obecnosci pojazdu przekazywany jest do gtéwnego sterownika PLC sterujacego praca
bram i podnosnika. Sygnat ten aktywuje mozliwo$¢ uzycia pilota radiowego i przywotania platformy na
poziom, na ktérym znajduje sie pojazd.

Antena RFID nr 1

« |

Poziom 0

»
o
Naklejka RFID

platforma podnosnika Antena RFID nr 2

Y)))) Poziom -1

L8
Naklejka RFID -

Rysunek schematyczny dziatania systemu RFID
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7. Obwadd bezpieczenstwa i obwdd sterowania
W obwodzie bezpieczenistwa s zgrupowane nastepujace zabezpieczenia powodujgce zatrzymanie

podnosnika:

wytaczniki awaryjne;
czujniki potwierdzajgce zamkniecie bram wjazdowych (szybowych) blokujace ruch podnosnika;
czujniki potwierdzajgce poprawng pozycje podnosnika zezwalajgce na ruch bram.

W obwodzie sterowania sg zgrupowane nastepujace zabezpieczenia:

styki potwierdzenia zamkniecia bram pobudzane przez sterownik bramy;
wytacznik krainicowy drogi jazdy platformy dla ruchu w gére;
fotokomorki zabezpieczajace przestrzen za bramg — opcja;

fotokomarki potwierdzajgce obecnos¢ samochodu na platformie;
kurtyny zabudowane na krancach platformy w $cianach bocznych;
czujnik cisnienia w uktadzie hydraulicznym;

czujniki temperatury oraz poziomu oleju w uktadzie hydraulicznym.

8. Uzytkowanie systemu
Do obstugi podnosnika mogg zosta¢ upowaznione wytgcznie osoby przeszkolone.

Bezpieczna eksploatacja podnosnika wymaga od operatora zrozumienia ograniczen i ostrzezen oraz procedur

obstugi.

Operator musi zapoznaé sie z instrukcjg obstugi, zrozumiec jej zapisy wraz z zamieszczonymi w niej

ostrzezeniami i wskazéwkami oraz ztozy¢ podpis w odpowiedniej czesci tej instrukcji.

TYLKO UPRAWNIONE OSOBY MOGA OBStUGIWAC
URZADZENIE



